NM4-2952 (MT30R4)

Permanentmagnet-Gleichstrom-Servomotoren
TECHNISCHE DATEN

NOVO/RON

fir Dynamik und Bewegung
|

(R4-58) (R4-46) (R4-37) (R4-25)
Parameter Einheit | B A F
Aligemeines
Spannungsgradient ohne Last V/1000/min 60 45,4 37,8 26,4
Max. Klemmenspannung Vv 140 140 140 100
Max. Drehzahl min1 2400 3000 3700 3800
Dauerstillstandsmoment Nm 41 41 4.1 4,1
Dauerstillstandsstrom A 7,4 9,5 11,8 17
Ankertragheitsmoment Kgm?2 0,0014 0,0014 0,0014 0,0014
Strom bei Spitzendrehmoment A 73 90 90 90
Spitzendrehmoment Nm 32,5 30 27,1 20,3
Drehmomentkonstante Kr Nm/A 0,567 0,434 0,357 0,25
Viskose Dampfung N/krpm 0,075 0,075 0,075 0,075
Wicklung
Ankerwiderstand ohne Bursten Ohm 1,26 0,68 0,452 0,25
Ankerinduktivitat mH 4,2 2,5 1,6 0,78
Statisches Reibmoment Nm 0,3 0,3 0,3 0,3
Motorgewicht Kg 10 10 10 10
Tachometer
Spannungsgradient V/1000/min* 7/95/30,0
Welligkeit % 2
Bremse
Spannung \" 24 DC /90 DC / 115 AC
Leistung W 16
Brems-Haltemoment Nm 12
Gewicht kg 2,5
4 holes, Tapped M8 x 12 Min. Deep, L~ - (2) Holes, M20 x 1.5-7H,
equispaced on @ 75 PCD 450 L as shown, fitted with plugs
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Motor Type Length "L" mm
Notes:- m::; 2:2
1. With a positive current applied to motor terminal A1 with respect to m:g: 323
terminal A2, rotation shall be positive facing mounting end of motor.
With this rotation, a positive voltage shall be generated on terminal
T1 of tach with respect to terminal T2. g;.;: ":%/ o NTS [ &= Jme
2. Motor can be mounted in any position. i i ;‘%ﬁ RARE EARTH
3. All dimensions in mm. I ozl o ! f DC SERVOMOTOR -
NVOVOTRON Md-205X-320YY-124 I#
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