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NM4-2005 (MT22G2)
Permanentmagnet-Gleichstrom-Servomotoren
TECHNISCHE DATEN
(G2-19) (G2-10)

Parameter Einheit A M
Alligemeines
Spannungsgradient ohne Last V/1000/min 19 10
Max. Klemmenspannung Vv 95 50
Max. Drehzahl min1 4800 4500
Dauerstillstandsmoment Nm 1 0,78
Dauerstillstandsstrom A 5,7 8
Ankertragheitsmoment Kgm2 2,9x10* 2,9x10-*
Strom bei Spitzendrehmoment A 20 40
Spitzendrehnmoment Nm 3,6 4,0
Drehmomentkonstante Ky Nm/A 0,184 0,103
Viskose Dampfung N/krpm 0,015 0,015
Wicklung
Ankerwiderstand ohne Bursten Ohm 1,1 0,42
Ankerinduktivitat mH 1,35 0,47
Statisches Reibmoment Nm 0,045 0,045
Motorgewicht Kg 2,9 2,9
Tachometer
Spannungsgradient V/1000/min* 7,0/95/14,0
Welligkeit % 3
Bremse
Spannung \% 24
Leistung W 10
Brems-Haltemoment Nm 2,0
Gewicht kg 0,8

4P 2.5 20.0
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Motor Moded No. A
M4-2004-TE004-000 180
M4-2005-75004-000 180
M4-2006-T5004-000 217

4 Holes MBxf deap
equispaced on 63.5 P.C.D.

Notes:-

1. With a positive current applied to red lead with respect
1o black l=ad of motor, rotation shall be clockwise facing
meunting end of motor.

‘With this rotation, a positive voitage shall be generated on T
blue lead of tach with respect to white lead. |
|

Rare Earth DC Servolotor with Tach

M4-200x-75004-000 [l
I

2. Motor can be mounted in any position
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